Adatlap

Analég helyzetvezérelt szelepmozgaté motorok

AME 435

Leiras « szelepkarakterisztika beallitasi lehetéség;
az aramlasi karakterisztikat valtoztatni lehet
linedrisrél logaritmikusra és forditva.

- energiamegtakarito, koltségcsokkento és
energiahatékonysag noveld, oszcillacio
csokkentd funkcid

- aterhelésfiiggé kikapcsolassal rendelkezé
fejlett technika biztositja, hogy a szelepmoz-
gatoknal és a szelepeknél ne Iépjen fel tulterhelés

Egyéb szelepekkel valé kombindcidkat lasd

a Tartozékok részben.

Fo adatok:

+ Névleges fesziiltség (Valté vagy egyen):

- 24V, 50 Hz/60 Hz
+ Szabdlyoz6 bemeneti jel:
- 0(4)-20 mA
-0(2)-10V
« Er6:400N
Az AME 435 szelepmozgaté a VRB, VRG, VF és VL « Szeleploket: 20 mm
tipusu két- és haromutu szelepeknél hasznalhaté - Sebesség (valaszthato):
max. DN 80 atmérdig. - 75s/mm
- 15s/mm
A szelepmozgatd rendelkezik néhany kilonleges  +  Max. kézeghémérséklet: 130 °C
tulajdonséggal: + Onbealld
+ automatikusan alkalmazkodik a szelep + LED jelzésadas
emelkedéséhez, mely nagymértékben - Kuls6 RESET (Visszaallitas) gomb
csokkenti az Gzembe helyezés id6tartamat +  Kimeneti jel
(6nbeallé m(ikodés) «  Kézi mikodtetés
Rendelés Szelepmozgatoé Tartozékok-Adapter
Tapfesziiltség max. Ap
Tipus Rend. szam Szelepek DN Rend. szam
(V) (bar)
AME 435 24 AC/DC 082H0161 15 9
20 4
Tartozékok-Szelepszar fiités )
A régi szelepekhez 25 2 06520313
Tipus DN Rend. szdm VRB, VRG, VF, VL 32 1
40 0,8
Szelepszar flités 15-80 06520315 50 05
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Adatlap AME 435 analog helyzetvezérelt szelepmozgaté
Miiszaki adatok Tapfeszilltség v |24Ac/DC; £10%

Teljesitményfelvétel VA |45

Frekvencia Hz | 50/60

\ 0-10 (2-10); Ri=95 kQ
Szabdlyozé jel Y
mA | 0-20 (4-20); Ri =500 Q

Kimeneti jel X 0-10 (2-10); RL =650 Q (maximalis terhelés)

Zaroéerd 400

Maximalis 16ket mm |20

Sebesség s/mm | 7,5vagy 15

Max. kozeghémérséklet 130

Koérnyezeti h6mérséklet °C |0...55

Térolasi, szallitasi hém. -40...70

Védelmi osztaly 1]

Tokozasi fokozat IP 54

Tomeg kg |045

. Kisfeszlltségl berendezések (LVD) 2006/95/EK: EN 60730-1,

C €- jetiss a szabanyok szerint EN 60730-2-14 EMC 2004/108/EK iranyelv: EN 61000-6-2, EN 61000-6-3

Szerelés Mechanikai

A szelepmozgatdnak a szelepre torténé
felszereléséhez nincs sziikség szerszamra.

A szelepmozgatéval elldtott szelepet csak
vizszintes vagy felfelé llé helyzetben szabad
beépiteni. Lefelé irdnyu beépités tilos.

A szelepmozgatét nem szabad robbandsveszélyes
kdrnyezetben, tovabba 0 °C-nal alacsonyabb, vagy
55 °C-nal magasabb kdrnyezeti hémérsékleten
alkalmazni. Nem szabad kitenni g6ézsugar,
vizsugdr vagy csopogé folyadék hatdsanak.

Megjegyzés:

A szelepmozgaté a régzité csavarok olddsa
utdn 360°-kal kérbeforgathaté a szelepszdron a
kénnyebb hozzdférés céljdbdl. A szelepmozgatd
elhelyezése utdn, szoritsa meg ismét a régzitést.

Elektromos szerelés

Az elektromos szereléshez le kell szerelni

a szelepmozgatd fedelét. Két menet nélkdli
todmszelence nyilas (@16 és @16/@20 kombinalva)
van el6készitve a tomszelencék szamara. Gyarilag
az egyik nyilas gumi témszelencével van ellatva,
a masik nyilas pedig szabadon van.

Megjegyzés:

Afelhaszndlt kdabelnek és témszelencének

nem szabad cs6kkentenie a szelepmozgaté

IP fokozatdt, és gondoskodni kell arrél, hogy a
csatlakozok teljesen terhelésmentesek legyenek.

A gydrilag szdllitott gumi témszelence nem
csbkkenti az IP fokozatot, de nem biztosit teljes
terhelésmentességet az LVD irdnyelv értelmében.
Ugyeljen a helyi el6irdsok és szabdlyok betartdsdra is.
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Adatlap

AME 435 analog helyzetvezérelt szelepmozgaté

Athidalé6/DIP
kapcsolok beallitasa

Athidalé

+ U/l-Bemenetijel tipusanak kivalasztasa
- Upozicio; fesziltségjel bemenet keriilt
kivalasztasra
- | pozicié; aramjel bemenet kerdilt kivalasztasra

DIP kapcsolok
«  SW 1: Nincs hasznalatban

+  SW 2: Bemeneti jel tartomany valasztas
- OFF pozicié; a bemeneti jel 0-10 V (fesziltségjel
esetén) tartomanyban, vagy 0-20 mA (dramjel
esetén) tartomanyban van.
- ON pozicié; a bemeneti jel 2-10 V (fesziiltségjel
esetén) tartomanyban, vagy 4-20 mA (dramjel
esetén) tartomanyban van.

+ SW 3: Direkt vagy forditott mkodés valasztod
- OFF pozicié; a szelepmozgaté direkt médon
mUkodik (a szelepszar ndvekvé fesziltségjel
hatasara kiemelkedik)
- ON pozicié; a szelepmozgaté forditott médon
mUkodik (a szelepszar névekvé fesziltségjel
hatésara zar)

+ SW 4: Gyors/Lassu - Sebességvalasztod
- OFF pozicié; a szelepmozgatasi sebesség
7,5 s/mm
- ON pozicié; a szelepmozgatasi sebesség
15 s/mm

« SW 5: Nincs hasznalatban

- SW 6: Nincs hasznalatban
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SW 7: Linearis vagy egyenszazalékos

karakterisztikdju szelep kivalasztasa

- OFF pozicié; a szeleppozicié a vezérlgjellel
aranyos lesz

- ON pozicié; a szeleppozicié egyenszazalékos
lesz a vezérl6jelnek megfelelen. Ez a kapcsolat
beadllithaté - Idsd az Egyenszdzalékos
dtdramldsu szeleprél sz616 részt

SW 8:,0kos” lizemmod valasztas

- OFF pozicié; a szelepmozgatd nem probal
meg semmilyen oszcillaciét sem érzékelni
arendszerben

- ON pozicié; a szelepmozgatd aktival egy
specidlis oszcillacio csokkentd algoritmust —
ldsd az Oszcilldcid csékkenté algoritmusrdl
52016 részt

Egyenszazalékos karakterisztikaju
szelep beallitasa
(Az SW 7 kapcsold ON dlldsban)

A szelepmozgatdban van egy specidlis
szelepkarakterisztika bedllitasi lehetéség.

A vizatfolyas modosithato linearisbol logaritmikusra
vagy forditva, a potenciométer elforgatasaval az
6ramutato jardsaval azonos (CW) vagy ellentétes
(CCW) irdnyban. A részleteket lasd a Beépitési
utasitasban.
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Darifi

Adatlap

AME 435 analog helyzetvezérelt szelepmozgaté

Athidal6/DIP kapcsolék
beallitasa

Oszcillaciot csokkent6 algoritmus
(Az SW 8 kapcsolé ON dlldsban)

(folytatds)
A szelepmozgatd specialis oszcillacié csdkkentd Ha a vezérl6jel méar nem oszcillal tobbé,
algoritmussal van ellatva. Ha az Y vezérlGjel akkor a szelepre juté kimeneti jel lassan
egy bizonyos ponton oszcillal (1. dbra) - visszatér a statikus jelleggorbéhez.
id6ébeni lefolyasat tekintve, az algoritmus elkezdi
csokkenteni a szelepre jutd kimeneti jel erésitését.
A statikus jelleggodrbe helyett a szelepmozgaté
atvalt dinamikus jelleggorbére (2. dbra) -
bizonyos kimeneti szelepemelkedési terilet
mas meredekségre valt (csokken az erdsités).
Szeleppozicid X jel (V)
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1. dbra 2. dbra
iMCV 2. generacio Simit6 funkcio
A harmonikus oszcillaciok olyan kis amplitudoju, Az oszcillacié csokkenté funkcio Uj, 2. generac-
nagy frekvencidju oszcillaciok, amelyek sajat i6jaban alkalmazott simité funkcié csokkenti a
egyensulyi értékiik koril rezegnek és nem az harmonikus oszcillaciokat, ebbdl kovetkezéen
alapérték hémérséklet koril. A szabélyozasiidé pedig a szobahémérséklet kdzelebb keriil az
70%-aban megjelenhetnek, akkor is, ha arendszert  alapérték (kivant) hémérséklethez. Az MCV simabb
megfeleléen helyezték lizembe. A harmonikus mUkodése megndveli a szelep és a szelepmozgatd
oszcillacio negativ hatdssal van a szabélyozas élettartamat, energiat takarit meg, és altaldban
stabilitasara, és a szelep valamint a szelepmozgatd  csokkenti a koltségeket.
élettartamara.
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Adatlap

AME 435 analéog helyzetvezérelt szelepmozgaté

Uzembe helyezés

Végezze el a mechanikai felszerelést, rogzitést,
elektromos bekotést, allitsa be az athidalé és a
DIP-kapcsolodkat, ellenérizze a munkat, majd
végezzen egy probat:

- Kapcsolja be a tapfesziiltséget
Ekkor a szelepmozgatd automatikus dnbealld
szelepemelkedés funkcidja izembe [ép.

» Alkalmazza a megfelel6 vezérldjelet és
ellendrizze:
- hogy a szelepszar irdnya
medfelel-e az alkalmazasnak, és
- a szelepmozgato a szelepet a
teljes I6kethosszon hajtja-e meg

Ekkor a szelepmozgatd dnbeallé szelepemelkedés
funkcioja mikoédésbe 1ép

Automatikus szeleploket beallitas
A szelepmozgatd automatikusan sajat
I6ketét a szelep végallasahoz allitja:
- amikor el6szor rdkapcsolja a
tapfesziiltséget, vagy
- kés6bb a KESZENLETI/RESET gomb
5 masodpercig tarté megnyomasaval

A teljes szeleploket hossz tesztelése

Ha a nulla kimenetet (SN) kdzvetlenil rdkétjuk
az 1-es, vagy a 3-as sarokra, a szeleptipustdl
fliggoben, a szelepmozgato teljesen nyitja/zarja
a szelepet.

LED jelzésadas/
Szelepmozgato
miikédési médok

RESET/KESZENLETI

bl Se 2 II0NOnnInANAnNANaL)

(masodpercenkénti 1s

gyakorisag)

Folyamatosan 0
vilagité zold LED: J
POZICIONALASI MOD

Zolden villogé LED:
NORMAL MOD ‘ [ [1 [ [1 |

(6 masodpercenkénti 65
gyakorisag)

Vérosen villogo LED: HEREEEEERERERERERN

KESZENLETI MOD
(két masodpercenkénti | | 2s
gyakorisag)

LED funkciokijelz6

A kétszinl (z6ld/voros) LED funkcidkijelzd a
szelepmozgatd fedelén van elhelyezve. Ez
jelzi a mikodési médokat.

Kiils6 gomb

A szelepmozgaton talalhato egy kiilsé KESZENLETI/
RESET gomb, amely a LED kijelz6 mellett van
elhelyezve. Ennek a gombnak a kiilénb6z6
modokon térténé megnyomadsaval kiilonb6z6
mUkodési modok kezdeményezheték:

 Onbeallé méd
A KESZENLETI/RESET gomb 5 méasodpercig
tarté megnyomasara a szelepmozgaté
6nbedlld szeleputhossz bedllitdsba kezd:
A kétszinl LED zo6lden villog 1 masodperces
gyakorisaggal a kalibralasi folyamat alatt, amely
a szelepszar kiemelkedésével kezdédik.
A maximalis eré érzékelésekor (a szelep
véghelyzetében), a szelepmozgatd visszahuizza
a szelepszérat, amig ismét maximalis erét nem
érzékel (a szelep masik véghelyzetét). A szele-
pmozgaté ezutan belép a normal moédba és
reagal a vezérlGjelre.

- POZICIONALASI MOD
A kétszinl LED z6ld szinG és vilagit a
szelepmozgatd poziciondlasa kozben
a vezérléjelnek megfelel6en

« NORMAL MOD
A szelepmozgato poziciondlasédnak
befejezése utan a LED z6ld szinben villog
6 masodpercenként.

- KESZENLETI MOD
A KESZENLETI/RESET gomb megnyomésa
atkapcsolja a szelepmozgatét KESZENLETI
MOD-ba. A szelepmozgaté ebben a médban
megtartja legutdbbi helyzetét, és nem reagal
semmilyen vezérldjelre sem. Eza mdd haszn-
alhato kézi miikddtetésre mas berendezés
lizembe helyezésének ideje alatt, vagy
szervizelési célbdl.
A kétszin( LED vorosen villog 2 masodperces
id6kdzonként.
Ha ismét megnyomja a KESZENLETI/RESET
gombot, a szelepmozgatd dtkapcsol normal
madba.
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Adatlap

AME 435 analog helyzetvezérelt szelepmozgaté

Kézi miikodtetés

A kézi m(ikodtetés a szelepmozgatéd hazon
l1évé kezel6gomb segitségével torténhet:

+ Valassza le a tapfesziltséget, vagy nyomja
meg a KESZENLETI/RESET gombot

« Akezel6gombbal dllitsa be a szeleppozicidt
(Ggyeljen a forgatasi irdnyra)

Ha mar nincs szlikség kézi mikodtetésre:
+ Kapcsolja vissza a tapfesziiltséget, vagy nyomja
meg a KESZENLETI/RESET gombot ismét

Megjegyzés:

A kézi miikédtetésrl vald dtdllds utdn a kimeneti jel (X)
értéke mindaddig pontatlan, mig a szelepmozgaté
végdlldsba nem ér.

Elektromos bekotés SP 24V AC/DC ... Tapfesziltség
N L Ac24v PR
m ) pcaav | 4 SN OV e Ko6z6s
Y ! A Y 0(2)-10V B ti jel
Csak 24 VAC/DC o == Q TOV s emeneti je
* ES & : 0(4)-20 mA
e * * x . X 02)-10 Voo Kimeneti jel
snlsp|v|1]s]x] g
g 1,3 Feliliré bemeneti jel
(3-pont szabdlyozdshoz nem haszndlhatd)
j . A kabel javasolt
»t‘gfz_ult- ] _{F Kabelhossz keresztmetszete
ség | C — 0-50m 0,75 mm?
J_ M é >50m 1,5 mm?
,57/
/e<._ fel
")
3
Megsemmisités Ha a szelepmozgatdt meg kell semmisiteni, akkor

el6szor szét kell szerelni, majd az alkatrészeket
anyaguk szerinti csoportositani, és ez utan lehet
azokat a szabdlyok szerint hulladékba tenni
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Adatlap AME 435 analog helyzetvezérelt szelepmozgaté

Méretek

147 82,5

M.D.010.1/03

M.D.009.2/02

min. 180

159,5

Szelepmozgaté - szelep kombinaciok

AME 435 + AME 435 + AME 435 + AME 435 + AME 435 + AME 435 +
VRB 2, VRG 2 VRB 3, VRG 3 VF2,VL2 VF3, VL3 AB-QM (DN 40-100) AHQM (DN 40-100)
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Adatlap AME 435 analog helyzetvezérelt szelepmozgaté

Danfoss Kft.

H-1139 Budapest

Vaci at 91

Telefon: (1) 450 2531

Telefax: (1) 450 2539

E-mail: danfoss.hu@danfoss.com
www.danfoss.hu

A Danfoss nem vallal felelsséget a kataldgusokban és mas nyomtatott anyagban 1évé esetleges tévedésért, hibaért. Danfoss fenntartja maganak a jogot, hogy termékeit értesités nélkul
megvaltoztassa. Ez vonatkozik a mar megrendelt termékekre is, feltéve, hogy e véltoztatasok végrehajthatok a mar elfogadott specifikacio Iényeges modositasa nélkl.
Az ebben az anyagban talalhato védjegyek az érintett véllalatok tulajdonat képezik. A Danfoss és a Danfoss logo a Danfoss A/S védjegyei. Minden jog fenntartva.
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